第三届“信达杯”规则说明书
比赛元器件要求

1.智能车车模分为4轮和2轮车模，驱动模块为L298N电机驱动，传感器可用STC188、TCRT5000两种类型，单片机以STC89C51和STC89C52两种（建议使用STC89C51）。其它必须器材将统一发在信达杯交流群里。

2.比赛器材除驱动模块可以购买外，其它模块包括红外传感器、稳压模块、最小系统等需手工焊接，否则将取消比赛资格。比赛前裁判将对车模进行检查。

3.车模上不允许采用升压模块。

调试要求

1.本次车模制作过程不提供场地给参赛选手，但提供调试场地，参赛选手需在指定时间到实验室进行调车。

2.调车时间开始于11月1日到12月9日。11月1日到11月26日这段期间只允许在周六和周天的下午2点到5点40之间进行调试。11月27日到12月9日这段期间允许每天早上8点到下午5点40进行调车。

3.进入信息学院实验室后不经允许不能进入其他实验室，只能在智能车调试室进行调车。在调试时不能随意乱碰实验室器材，违者取消比赛资格。

4.调车人员需要进行签到。包括个人学院、个人姓名、班级、联系方式。

比赛要求

1.比赛时间为12月10日。

2.比赛当天会提供上午8点到12点最后的调车时间，调试完毕后将车模交付赛事部相关人员进行车模检查和保管，下午参赛时到相关人员处领取。

3.比赛当天会提供信息楼二合班进行比赛人员进行休息。比赛队伍会分为每5个小组为一个单位由相关人员领队进行比赛。

4.比赛场地除裁判人员和一名参赛选手外，不允许其他人员进入。

5.智能车每队分为3次正跑和反跑机会，每次发车时间为30秒。成绩取完整跑完赛道为准。

培训相关事项

（1）培训安排

1. 第一次培训：11月4日晚上7点，地点信息楼二合班。

培训内容：

由上一届文勇权学长讲解比赛的规则及要求并且讲解智能车的基本模块以及作用、基础焊接知识、传感器模块的组成、最小系统、稳压模块的功能以及驱动模块基本的组成等知识。

2、第二次培训：在11月11日晚上7点，地点在信息楼二合班。

培训内容：

由上一届夏龙广学长讲解51单片机各IO口的功能、基础的51知识以及基础的c语言知识等。

3、第三次培训：在11月18日晚上7点，地点信息楼二合班。

培训内容：

由上一届的孙晓一学长讲解智能车的基本程序，通过程序如何达到寻迹的目的。

培训要求

   1、培训人员：由参加第二届比赛的湖南科技大学信达杯智能车队成员来进行交流，并且发放一些往届比赛资料。邀请成绩优异的学长讲解方法与步骤以及老师进行指导，以此为同学们解答疑惑与问题

   2、由科协赛事部人员提前做好占教，签到以及维持会场秩序等准备工作。

   3、所有同学需按时到达现场学习，迟到或者缺到者，所缺培训内容由自己负责。

评分细则

   1.比赛以智能车最快通过终点的时间为评分标准。计时由精准仪表自动读取。

   2.未跑完全程的智能车以跑过的弯道、十字道、蛇形道、螺母弯的个数进行评分。弯道10分、十字道20分、蛇形道20分、螺母弯20分。

   3.智能车跑完全程的时间超过200秒的时间，以200秒的时间通过计分点进行打分。

裁判人员

   1.裁判人员会采取公平公正的评分标准进行评分、评定智能车标准、进行判决智能车是否违反规则。

   2.裁判人员不允许在比赛期间和比赛人员进行过多言语交流。同时赛事部不会公布裁判人员名单。

   3.比赛当天会安排4位场地裁判人员和2位评分人员。

   4.当有2位及以上裁判人员举起手势表达智能车已经违规。智能车需重新再起点在30秒内发车。评分成绩取两位评分人员的平均分。

   如参赛人员对上述比赛规则和要求无异议将有资格参加本次比赛。请确定参加比赛的人员在右下方签下全队成员名字。并将此说明书打印成纸质档在第一次培训期间交付赛事部。谢谢合作！

参赛人员签字：                        


